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Systemes Linéaires

1 SYSTEMES LINEAIRES

Exercice 1

1. Résoudre de deux manieres différentes le systéme suivant (par
substitution, par la méthode du pivot de Gauss) :

2z4+y=1
3z 4Ty = -2

2. Choisir la méthode qui vous parait la plus rapide pour résoudre,
selon les valeurs de a, les systemes

ax + y = 2 ot (e+Dz + (a—1l)y = 1
(a*>+ 1)z + 2ay 1 (a—1)z + (a =

Exercice 2
Résoudre les sytemes suivants

r + y — z = 0 r + y + 2z = 5
r -y = 0 ; r — y — z =1
z + 44y + z =0 T + 2z =3
et
3r — y + 2z = a
- + 2y — 3z = b
r + 2y + z = c

Exercice 3
En utilisant la méthode d’échelonnement en colonnes et en lignes résoudre
les systemes linéaires suivants

1 t+rot+ax3+ary=1
r1+ 219 —x3—2T4 = —1
Ty —Tot+x3—24 =1
I17$27I3+I4:71



et

Exercice 4

r+y+z=1
r+z—at=2
y—t=1
y+z+t=0

Résoudre le systéme d’inconnuues (z;y; z;t) € C* suivant :

3z
5z
Tz
8z

Exercice 5
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Résoudre le systéme d’inconnuues (z;y; z;t) € C* suivant :

3t = -1
2t =

Exercice 6
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Discuter selon m les solutions des systemes suivants :
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Exercice 7
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Dicuter selon (a;b) € C? les solutions des systemes d’inconnues (z;y; 2) €

C3 suivants :
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Exercice 8

Résoudre le systéme de n équations suivant, d’inconnue (z1, ...
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2 Rang d’une matrice

Exercice 9
Calculer le rang des matrices suivantes en fonctions des parametres qui

les définissent :

-1 1 2 4 0 2 2
A= -2 2 4 B=|2 3 4 1
-1 1 2 6 0 3 3
Lol 2 5 0 s
c=[¢t 11 ],ter D=
1+ 1 4 9 6 7
1 -1 -5 5
1 1 1 1 cos(z) cos(2x)
E=| b+c ¢c+a a+bd F=| cos(z) cos(2z) cos(3z)
bc ca ab cos(2x) cos(3x) cos(4x)

Exercice 10
Déterminer selon la valeur de a le rang de la matrice suivante :

1 a a® o

a a® o 1
A= 2 3

a® a 1 a

@ 1 a d°
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